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หลักสูตรการฝ�กยกระดับฝ�มือ 
สาขา การควบคมุการควบคมุการควบคมุการควบคมุหุ�นยนต�ในระบบงานอุตสาหกรรม 

(Industrial Robots Control) 
รหัสหลักสูตร 0920084150314 

กรมพัฒนาฝ�มือแรงงาน  กระทรวงแรงงาน 
------------------------------------------------------------ 

 

1. วัตถุประสงค� 
เพื่อให�ผู�รับการฝ�กมีความรู� ทักษะ และมีความพร�อมท้ังร/างกาย จิตใจ ตลอดจนมีทัศนคติท่ีดี ต/อการประกอบ

อาชีพ และสามารถปฏิบัติงานได�ดังนี้ 
1.1 อธิบายหลักการทํางานของหุ/นยนต0ประเภทต/าง ๆ ในระบบงานอุตสาหกรรมได�อย/างถูกต�อง  
1.2 วิเคราะห0กระบวนการควบคุมของหุ/นยนต0ในระบบงานอุตสาหกรรมได� 
1.3 ออกแบบและทดสอบหุ/นยนต0ในระบบงานอุตสาหกรรมได� 
1.4 มีเจตนคติท่ีดีต/อวิชาชีพและสามารถนําความรู�และทักษะไปพัฒนางานท่ีรับผิดชอบได�อย/างมีประสิทธิภาพ 

 

2. ระยะเวลาการฝ�ก 
ผู�รับการฝ�กจะได�รับการฝ�กในภาคทฤษฎีและภาคปฏิบัติ โดยสถาบันพัฒนาฝ�มือแรงงาน หรือสํานักงาน

พัฒนาฝ�มือแรงงาน หรือหน/วยงานอ่ืนท่ีเก่ียวข�องในการพัฒนาฝ�มือแรงงานโดยใช�ระยะเวลาในการฝ�ก 30 ชั่วโมง 
 

3. คุณสมบัติผูAรับการฝ�ก 
3.1 มีอายุตั้งแต/ 18 ป�ข้ึนไป 
3.2 มีความรู�พ้ืนฐานทางด�านไฟฟJา/อิเล็กทรอนิกส0/โทรคมนาคม/คอมพิวเตอร0 หรือ 
3.3 มีประสบการณ0การทํางานด�านช/างไฟฟJา/ช/างอิเล็กทรอนิกส0 หรือสาขาท่ีเก่ียวข�อง 
3.4 มีสภาพร/างกายและจิตใจท่ีไม/เปNนอุปสรรคต/อการฝ�ก และสามารถเข�ารับการฝ�กได�ตลอดหลักสูตร 
 

4. วุฒิบัตร 
       ชื่อเต็ม : วุฒิบัตรพัฒนาฝ�มือแรงงาน สาขา การควบคุมหุ/นยนต0ในระบบงานอุตสาหกรรม 
       ชื่อย/อ : วพร. การควบคุมหุ/นยนต0ในระบบงานอุตสาหกรรม 
            ผู�รับการฝ�กจะต�องมีระยะเวลาการฝ�กไม/น�อยกว/าร�อยละ 80 ของระยะเวลาการฝ�กท้ังหมด และผ/านการวัด 
และประเมินผล จึงจะได�รับวุฒิบัตร วพร. การควบคุมหุ/นยนต0ในระบบงานอุตสาหกรรม 
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5. หัวขAอวิชา 

รหัส หัวขAอวิชา 
ช่ัวโมง 

ทฤษฎี ปฏิบัติ 
0921530701 
0921530702 
0921530703 
0921530704 
0921530705 
0921530799 

ความปลอดภัยในการปฏิบัติงาน 
กลไกและหลักการทํางานพ้ืนฐานของหุ/นยนต0 
การใช�คําสั่งควบคุมการเคลื่อนท่ีของหุ/นยนต0อุตสาหกรรม 
การใช�คําสั่งกําหนดเง่ือนไขการทํางานของหุ/นยนต0อุตสาหกรรม 
การติดต/อสื่อสารระหว/างหุ/นยนต0อุตสาหกรรมกับระบบอัตโนมัติ 
การวัดและประเมินผล 

1 
1 
1 
1 
1 
- 

- 
2 
3 
6 
2 
- 

รวม 
5 13 

18 
 

6. เนื้อหาวิชา 
09221530701 ความปลอดภัยในการปฏิบัติงาน      (1 : 0) 

วัตถุประสงค�รายวิชา 
เพ่ือให�ผู�รับการฝ�กมีความรู�เก่ียวกับหลักความปลอดภัยในการปฏิบัติงานได�อย/างถูกต�อง 
คําอธิบายรายวิชา 
ศึกษาเก่ียวกับหลักความปลอดภัยและการสร�างจิตสํานึกเก่ียวกับความปลอดภัยในการปฏิบัติงาน

โดยท่ัวไป การอนุรักษ0พลังงาน หลักการและวิธีปฏิบัติงานเก่ียวกับไฟฟJา การปJองกันและปฏิบัติ เม่ือมีอัคคีภัย 
หลักการปฐมพยาบาลเบ้ืองต�น การจัดเก็บอุปกรณ0ท่ีเก่ียวข�องได�อย/างถูกวิธี 

 

09221530702   กลไกและหลักการทํางานพ้ืนฐานของหุ�นยนต�                                              (1 : 2) 
วัตถุประสงค�รายวิชา 
เพ่ือให�ผู�รับการฝ�กมีความรู�เก่ียวกับกลไกและหลักการทํางานพ้ืนฐานของหุ/นยนต0 
คําอธิบายรายวิชา 
ศึกษาเก่ียวกับชนิดของหุ/นยนต0อุตสาหกรรมแบบต/างๆ องค0ประกอบของระบบขับเคลื่อนหุ/นยนต0

อุตสาหกรรม หลักการทํางานของหุ/นยนต0ในงานอุตสาหกรรม การกําหนดและบันทึกตําแหน/งการเคลื่อนท่ีหุ/นยนต0
อุตสาหกรรม ความปลอดภัยในการใช�งานหุ/นยนต0อุตสาหกรรม การบํารุงรักษา ประกอบด�วย แบตเตอรี่, ระบบขับเคลื่อนทางกล, 
การปรับค/าความตึงสายพาน เปNนต�น 

ฝ�กปฏิบัติการกําหนดและบันทึกตําแหน/งการเคลื่อนท่ีของหุ/นยนต0อุตสาหกรรมได�อย/างถูกต�อง 
 

09221530703   การใชAคําส่ังควบคุมการเคล่ือนท่ีของหุ�นยนต�อุตสาหกรรม                                   (1 : 3) 
วัตถุประสงค�รายวิชา 
เพ่ือให�ผู�รับการฝ�กมีความรู�เก่ียวกับการใช�คําสั่งควบคุมการเคลื่อนท่ีของหุ/นยนต0อุตสาหกรรม 
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คําอธิบายรายวิชา 
ศึกษาเก่ียวกับการใช�คําสั่งควบคุมการเคลื่อนท่ีของหุ/นยนต0อุตสาหกรรม ประกอบด�วย การเคลื่อนท่ีแบบ 

Joint Interpolation การเคลื่อนท่ีแบบ Linear Interpolation การเคลื่อนท่ีแบบ Circular Interpolation เปNนต�น 

ฝ�กปฏิบัติการใช�คําสั่งควบคุมการเคลื่อนท่ีของหุ/นยนต0อุตสาหกรรม ประกอบด�วย การเคลื่อนท่ี
แบบ Joint Interpolation การเคลื่อนท่ีแบบ Linear Interpolation การเคลื่อนท่ีแบบ Circular Interpolation 
เปNนต�น 
 

09221530704   การใชAคําส่ังกําหนดเง่ือนไขการทํางานของหุ�นยนต�อุตสาหกรรม                            (1 : 6) 
วัตถุประสงค�รายวิชา 
เพ่ือให�ผู�รับการฝ�กมีความรู� ความสามารถเก่ียวกับการใช�คําสั่งกําหนดเง่ือนไขการทํางานของ

หุ/นยนต0อุตสาหกรรม  
คําอธิบายรายวิชา 
ศึกษาเก่ียวกับการใช�คําสั่งเพ่ือกําหนดเง่ือนไขการทํางานของหุ/นยนต0อุตสาหกรรม ประกอบด�วย 

Delay Time Counter, Define Integer, Input/output, Float, Subroutine Program, Gripper Control, 
Palletizing, Project Task เปNนต�น 

ฝ�กปฏิบัติการใช�คําสั่งเพ่ือกําหนดเง่ือนไขการทํางานของหุ/นยนต0อุตสาหกรรม ประกอบด�วย Delay 
Time Counter, Define Integer, Input/output, Float, Subroutine Program, Gripper Control, Palletizing, 
Project Task เปNนต�น 
 

09221530705    การติดต�อส่ือสารระหว�างหุ�นยนต�อุตสาหกรรมกับระบบอัตโนมัติ                           (1 : 2) 
วัตถุประสงค�รายวิชา 
เพ่ือให�ผู�รับการฝ�กมีความรู� ความสามารถเก่ียวกับการติดต/อสื่อสารระหว/างหุ/นยนต0อุตสาหกรรมกับ

ระบบอัตโนมัติ 
คําอธิบายรายวิชา 
ศึกษาเก่ียวกับการติดต/อสื่อสารระหว/างหุ/นยนต0อุตสาหกรรมกับระบบอัตโนมัติ ประกอบด�วย 

Input/output Interface, Ethernet Interface, การ Download Upload Program เปNนต�น 
ฝ�กปฏิบัติการใช�คําสั่งเพ่ือการติดต/อสื่อสารระหว/างหุ/นยนต0อุตสาหกรรมกับระบบอัตโนมัติ 

ประกอบด�วย Input/output Interface, Ethernet Interface, การ Download Upload Program เปNนต�น 
 

09221530799 การวัดและประเมินผล     (0 : 0) 
วัดและประเมินผลการฝ�กอบรมท้ังภาคทฤษฎีและภาคปฏิบัติ  

 

----------------------------------------------- 
ผูAจัดทําหลักสูตร 
1. นายสุเมธ โศจิพลกุล       . ผู�อํานวยการสถาบันพัฒนาฝ�มือแรงงาน 5 นครราชสีมา 
2. นายชํานาญ หีบพร          ผู�จัดการฝrายไดแด็กติก  
                                .   .บริษัท เฟสโต� (ประเทศไทย) จํากัด 
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3. นายสุรัส ต้ังไพฑูรย0        .สถาบันไฟฟJาและอิเล็กทรอนิกส0 
                                    กระทรวงอุตสาหกรรม  

4. นายชุมพล มาลัยนวล      .ครูฝ�กฝ�มือแรงงาน ระดับ ช 3 
                                    สถาบันพัฒนาฝ�มือแรงงาน 4 ราชบุรี 
5. นายไพศาล สุราสา          นักวิชาการพัฒนาฝ�มือแรงงานชํานาญการ 
                                    สถาบันพัฒนาฝ�มือแรงงาน 6 ขอนแก/น 
6. นายภูมิศักด์ิ เวชกามา      นักวิชาการพัฒนาฝ�มือแรงงานชํานาญการ 
                               .    สถาบันพัฒนาฝ�มือแรงงาน 10 ลําปาง 
7. นายมงคล ยาวิละ           นักวิชาการพัฒนาฝ�มือแรงงานชํานาญการ 
                                    สํานักงานพัฒนาฝ�มือแรงงานลําพูน 
8. นายนที ราชฉวาง           นักวิชาการพัฒนาฝ�มือแรงงานชํานาญการ 
                                    สํานักพัฒนาผู�ฝ�กและเทคโนโลยีการฝ�ก 
 
 
 
 


