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หลักสูตรการฝ�กยกระดับฝ�มือ       
สาขา การควบคุมมอเตอร�ไฟฟ�าด�วยอินเวอร�เตอร� (VSD) 

(Motor Control by Inverter) 
รหัสหลักสูตร 0920084150101 

กรมพัฒนาฝ�มือแรงงาน กระทรวงแรงงาน 

--------------------------------------------- 

1. วัตถุประสงค� 
 เพ่ือให�ผู�รับการฝ�กมีความรู� ทักษะ และมีความพร�อมท้ังทางร-างกาย จิตใจ ตลอดจนมีทัศนคติท่ีดีต-อการ
ประกอบอาชีพ และสามารถปฏิบัติงานได� ดังนี้ 
     1.1 อธิบายโครงสร�าง ส-วนประกอบ และหลักการทํางานของมอเตอร>กระแสสลับ และอินเวอร>เตอร>  
 1.2 ควบคุมความเร็วของมอเตอร>กระแสสลับด�วย VSD 
 1.3 ใช�อินเวอร>เตอร> เพ่ือลดการใช�พลังงานได�อย-างมีประสิทธิภาพ 
 1.4 นําความรู�ท่ีได�ไปประยุกต>ใช� เพ่ือลดการสูญเสียโอกาสในการผลิตทางอุตสาหกรรม 
 

2. ระยะเวลาการฝ�ก    
          ผู�รับการฝ�กจะได�รับการฝ�กในภาคทฤษฎีและภาคปฏิบัติ โดยสถาบันพัฒนาฝ�มือแรงงาน หรือสํานักงาน
พัฒนาฝ�มือแรงงาน หรือหน-วยงานอ่ืนท่ีเก่ียวข�องในการพัฒนาฝ�มือแรงงานโดยใช�ระยะเวลาในการฝ�ก 30 ชั่วโมง 

3. คุณสมบัติของผู�รับการฝ�ก 
3.1 มีอายุตั้งแต- 18 ป�ข้ึนไป 

     3.2 มีความรู�พ้ืนฐานช-างไฟฟMา หรือมีประสบการณ>ในการทํางานท่ีเก่ียวข�องกับมอเตอร>ไฟฟMา 
3.3 มีสภาพร-างกายและจิตใจท่ีไม-เปOนอุปสรรคต-อการฝ�กและสามารถเข�ารับการฝ�กได�ตลอดหลักสูตร 

4. วุฒิบัตร 
 ชื่อเต็ม : วุฒิบัตรพัฒนาฝ�มือแรงงาน สาขา การควบคุมมอเตอร>ไฟฟMาด�วยอินเวอร>เตอร> (VSD) 
          ชื่อย-อ  : วพร. การควบคุมมอเตอร>ไฟฟMาด�วยอินเวอร>เตอร> (VSD) 
          ผู�รับการฝ�กจะต�องมีเวลาฝ�กไม-น�อยกว-าร�อยละ 80 ของระยะเวลาการฝ�กท้ังหมด และผ-านการวัดและ
ประเมินผล จึงจะได�รับวุฒิบัตร วพร. การควบคุมมอเตอร>ไฟฟMาด�วยอินเวอร>เตอร> (VSD) 
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5. หัวข�อวิชา 
รหัสวิชา หัวข�อวิชา ช่ัวโมง 

ทฤษฎี ปฏิบัติ 
0921520801 หลักการทํางานของมอเตอร>ไฟฟMากระแสสลับ 1 0 
0921520802 หลักการควบคุมความเร็วมอเตอร>ไฟฟMากระแสสลับ 1 0 
0921520803 หลักการทํางานของอินเวอร>เตอร> และความปลอดภัยในการปฏิบัติงาน 1 0 
0921520804 การกําหนดค-าพารามิเตอร>ท่ีจําเปOนเพ่ือควบคุมมอเตอร> 1 2 
0921520805 การปรับแต-งค-าพารามิเตอร>ของอินเวอร>เตอร>ให�เหมาะสมกับ

คุณสมบัติของมอเตอร> 
2 4 

0921520806 การควบคุมการทํางานจากอุปกรณ>ภายนอก (Digital Input) 2 4 
0921520807 การควบคุมความเรว็รอบของอินเวอร>เตอร>จากอุปกรณ>ภายนอก 1 2 
0921520808 การแสดงสถานะการทํางานของอินเวอร>เตอร>ร-วมกับอุปกรณ>ภายนอก 1 2 
0921520809 ตัวอย-างการใช�อินเวอร>เตอร>เพ่ือการประหยัดพลังงาน และยืดอายุ

การใช�งานของเครื่องจักร 
1 2 

0921520199 การวัดและประเมินผลการฝ�ก 1 2 
 

รวม 
12 18 

30 
 
6. เนื้อหาวิชา 
0921520801  หลักการทํางานของมอเตอร�ไฟฟ�ากระแสสลับ                (1 : 0) 

     วัตถุประสงค�รายวิชา 
     เพ่ือให�ผู�รับการฝ�กมีความรู�เก่ียวกับหลักการทํางานของมอตอร>ไฟฟMากระแสสลับ 
     คําอธิบายรายวิชา 
     ศึกษาความรู�เก่ียวกับโครงสร�าง ส-วนประกอบ และหลักการทํางานของมอตอร>ไฟฟMากระแสสลับ      

0921520802  หลักการควบคุมความเร็วมอเตอร�ไฟฟ�ากระแสสลับ                              (1 : 0) 
     วัตถุประสงค�รายวิชา 

                     เพ่ือให�ผู�รับการฝ�กมีความรู�เก่ียวกับหลักการควบคุมความเร็วมอเตอร>ไฟฟMากระแสสลับ 
        คําอธิบายรายวิชา 
                    ศึกษาความรู�เก่ียวกับองค>ประกอบในการควบคุมความเร็วมอเตอร>ไฟฟMากระแสสลับ เช-น 
จํานวนข้ัวแม-เหล็กไฟฟMา ความถ่ีไฟฟMา เปOนต�น  
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0921520803   หลักการทํางานของอินเวอร�เตอร� และความปลอดภัยในการปฏิบัติงาน   (1 : 0)              
         วัตถุประสงค�รายวิชา 

        เพ่ือให�ผู�รับการฝ�กมีความรู�เก่ียวกับหลักการทํางานของอินเวอร>เตอร>  
           คําอธิบายรายวิชา 
    ศึกษาความรู�เก่ียวกับหลักการทํางานของอินเวอร>เตอร>ส-วนต-างๆ เช-น ภาครับและจ-าย
พลังงานไฟฟMา รวมถึงความปลอดภัยในการปฏิบัติงาน                     

0921520804   การกําหนดคUาพารามิเตอร�ท่ีจําเปWนเพ่ือควบคุมมอเตอร�                (1 : 2)          
         วัตถุประสงค�รายวิชา 
             เพ่ือให�ผู�รับการฝ�กสามารถกําหนดค-าพารามิเตอร>ท่ีจําเปOนต�องใช�เพ่ือควบคุมมอเตอร>ไฟฟMากระแสสลับ 
             คําอธิบายรายวิชา 
            ศึกษาค ว าม รู � เ กี ่ย ว กับ ว ิธ ีก ารกําหนดค-า พ า ร ามิ เ ต อ ร > ที ่จํา เ ป Oน ต-อการเริ่มใช�งาน
อินเวอร>เตอร> เช-น ค-าแรงดัน ค-าความถ่ี และลักษณะการเริ่มทํางาน 
             ฝ�กปฏิบัติการกําหนดค-าพารามิเตอร> 

0921520805   การปรับแตUงคUาพารามิเตอร�ของอินเวอร�เตอร�ให�เหมาะสมกับคุณสมบัติของมอเตอร� (2 : 4)          
         วัตถุประสงค�รายวิชา 
             เพ่ือให�ผู�รับการฝ�กสามารถปรับแต-งค-าพารามิเตอร>ของอินเวอร>เตอร>ได�อย-างถูกต�อง และ
เหมาะสมกับคุณสมบัติมอเตอร>ไฟฟMากระแสสลับ 
             คําอธิบายรายวิชา 
             ศึกษาความรู�เก่ียวกับคุณสมบัติของพารามิเตอร> เช-น ลักษณะการหยุด (Stop Type) ช-วงเวลา
ในการเริ่มทํางานและหยุดทํางาน (Ramp up time/Ramp down time) วิธีการกําหนดช-วงความเร็วของมอเตอร> 
วิธีการอ-านค-าพิกัดของมอเตอร> (Name plate) เพ่ือใช�ในการกําหนดค-าพารามิเตอร> 
            ฝ�กปฏิบัติการกําหนดช-วงความเร็วของมอเตอร> การอ-านค-าพิกัดของมอเตอร> (Name plate) 
เพ่ือใช�ในการกําหนดค-าพารามิเตอร> 

0921520806   การควบคุมการทํางานจากอุปกรณ�ภายนอก (Digital Input)                     (2 : 4)                                    
    วัตถุประสงค�รายวิชา 

          เพ่ือให�ผู�รับการฝ�กสามารถควบคุมการทํางานของอินเวอร>เตอร>จากอุปกรณ>ภายนอก 
          คําอธิบายรายวิชา 
          ศึกษาความรู� เ กี่ยวกับวิธีการควบคุมอุปกรณ>ภายนอก เช-น สวิตช> Start-Stop สวิตช>

เพ่ือกลับทางหมุนเปลี่ยนความเร็วรอบ เปOนต�น 
       ฝ�กปฏิบัติการควบคุมอุปกรณ>ภายนอกเช-น สวิตช> Start-Stop สวิตช>เพ่ือกลับทางหมุนเปลี่ยน

ความเร็วรอบ เปOนต�น 
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0921520807   การควบคุมความเร็วรอบของอินเวอร�เตอร�จากอุปกรณ�ภายนอก     (1 : 2)                                    
     วัตถุประสงค�รายวิชา 

         เพ่ือให�ผู�รับการฝ�กสามารถควบคุมความเร็วรอบของอินเวอร>เตอร>จากอุปกรณ>ภายนอก 
          คําอธิบายรายวิชา 
          ศึกษาความรู�เก่ียวกับวิธีการควบคุมความเร็วรอบของอินเวอร>เตอร>จากอุปกรณ>ภายนอก เช-น ตัว

ต�านทานปรับค-าได� (Variable resister) หรือสัญญาณอนาล็อก 
          ฝ�กปฏิบัติการควบคุมความเร็วรอบของอินเวอร>เตอร>จากอุปกรณ>ภายนอก เช-น ตัวต�านทาน

ปรับค-าได� (Variable resister) หรือสัญญาณอนาล็อก 

0921520808   การแสดงสถานะการทํางานของอินเวอร�เตอร�รUวมกับอุปกรณ�ภายนอก      (1 : 2)                               
    วัตถุประสงค�รายวิชา 

         เพ่ือให�ผู�รับการฝ�กสามารถเลือกการแสดงสถานะการทํางานของอินเวอร>เตอร> 
         คําอธิบายรายวิชา  
         ศึกษาความรู�เก่ียวกับวิธีการกําหนดสถานะการทํางานของอินเวอร>เตอร> เพ่ือปMองกันการสูญเสีย

จากการผิดพลาดของมอเตอร>หรืออินเวอร>เตอร> และแสดงสถานะการทํางาน            
         ฝ�กปฏิบัติการกําหนดสถานะการทํางานของอินเวอร>เตอร> เพ่ือปMองกันการสูญเสียจากการ

ผิดพลาดของมอเตอร>หรืออินเวอร>เตอร> และแสดงสถานะการทํางาน            

0921520809   ตัวอยUางการใช�อินเวอร�เตอร�เพ่ือการประหยัดพลังงาน และยืดอายุ   (1 : 2) 
                   การใช�งานของเครื่องจักร                                    

    วัตถุประสงค�รายวิชา 
          เพ่ือให�ผู�รับการฝ�กสามารถนําทักษะความรู�ท่ีได�ปฏิบัติไปใช�กับงานจริงในท่ีทํางาน 
         คําอธิบายรายวิชา  

                   ศึกษาความรู�เก่ียวกับวิธีการใช�อินเวอร>เตอร> เพ่ือการประหยัดพลังงาน และยืดอายุการใช�งานของ
เครื่องจักร  

         ฝ�กปฏิบัติการใช�อินเวอร>เตอร> เพ่ือการประหยัดพลังงาน และยืดอายุการใช�งานของเครื่องจักร 
ด�วยการฝ�กปฏิบัติจากการสาธิตและทดลองจริง 

0921520199   การวัดและประเมินผลการฝ�ก   (1 : 2) 
    วัดผลท้ังทางด�านทฤษฎีและด�านปฏิบัติ 

 
------------------------------------------------- 
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ผู�จัดทําหลักสูตร   
 นายจตุรงค> เกษมศักด์ิ ผู�จัดการแผนกการศึกษา บริษัท ชไนเดอร> (ประเทศไทย) จํากัด 
 นายจักรชัย  เตชะสาย ผู�จัดการฝjายวิศวะกรรม บริษัท เทคโนโลยี อินสตรูเม�นท> จํากัด 
 นายวรรณเดช  ปรีชญาภูวดล ผู�จัดการ บริษัท ออโต�โซลูชั่น จํากัด 
 นายอภิบาล  ไชยทิพย> หัวหน�าฝjายระบบการผลิตอัตโนมัติ สถาบันเทคโนโลยีไทย - ฝรั่งเศส 
  มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกล�าพระนครเหนือ 
 นายอิทธิพล  อิศรางกูร ณ อยุธยา กรมพัฒนาฝ�มือแรงงาน 
 นายทวีศักด์ิ  เจริญศิลปl กรมพัฒนาฝ�มือแรงงาน 
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